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Метою вивчення дисципліни “Теорія електропривода” є надання знань і уявлень в 

області електромеханічного перетворення енергії та управління процесами такого 

перетворення, що повинно стати основою для подальшого вивчення більш широкого і 

складного кола питань автоматизованого електропривода, а також для практичної 

діяльності в області експлуатації автоматизованих електроприводів і систем автоматизації 

на їх основі. 

Завданнями вивчення дисципліни “Теорія електропривода” є формування у 

студентів знань основних законів перетворювання і управління електромеханічним 

перетворюванням енергії та вмінь використовувати ці знання у практичний діяльності. 



Компетентності за ОПП: 
К01. Здатність до абстрактного мислення, аналізу і синтезу. 

К02. Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях. 

К05. Здатність до пошуку, оброблення та аналізу інформації з різних джерел. 

К06. Здатність виявляти, ставити та вирішувати проблеми. 

К08. Здатність працювати автономно. 

К11. Здатність вирішувати практичні задачі із застосуванням систем 

автоматизованого проектування і розрахунків (САПР). 

К12. Здатність вирішувати практичні задачі із залученням методів математики, 

фізики та електротехніки. 

К14. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, 

пов’язані з проблемами метрології, електричних вимірювань, роботою пристроїв 

автоматичного керування, релейного захисту та автоматики.  

К15. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, 

пов’язані з роботою електричних машин, апаратів та автоматизованого 

електроприводу. 

Програмні результати навчання за ОПП: 
ПР03. Знати принципи роботи електричних машин, апаратів та автоматизованих 

електроприводів та уміти використовувати їх для вирішення практичних проблем у 

професійній діяльності. 

ПР07. Здійснювати аналіз процесів в електроенергетичному, електротехнічному та 

електромеханічному обладнанні, відповідних комплексах і системах. 

ПР08. Обирати і застосовувати придатні методи для аналізу і синтезу 

електромеханічних та електроенергетичних систем із заданими показниками. 

ПР11. Вільно спілкуватися з професійних проблем державною та іноземною мовами 

усно і письмово, обговорювати результати професійної діяльності з фахівцями та 

нефахівцями, аргументувати свою позицію з дискусійних питань. 

ПР12. Розуміти основні принципи і завдання технічної та екологічної безпеки об’єктів 

електротехніки та електромеханіки, враховувати їх при прийнятті рішень. 

 

3. Передумови для вивчення дисципліни 

Перелік дисциплін, які мають бути вивчені раніше: Фізика, Вища математика, 

Теоретичні основи електротехніки, Електричні машини. 

 
4. Очікувані результати навчання з дисципліни 

У результаті вивчення навчальної дисципліни студент повинен 

знати: 
– історію і тенденції розвитку електроприводу, його місце і роль в сучасних системах 

автоматизації виробничих процесів; 

– основи механіки електроприводу; 

– електромеханічні властивості електричних двигунів постійного та змінного струму, 

вентильних двигунів; 

– основні способи керування координатами електроприводу: струмом, моментом, 

швидкістю та положенням; 

– математичне описання систем електроприводу в статичних та динамічних 

режимах; 

– властивості електроприводів в сталих і перехідних режимах, загальні принципи 

керування та оптимізації цих режимів; 

– енергетичні властивості електроприводів в сталих та динамічних режимах, методи 

оптимізації енергетичних показників у напрямах економії електричної енергії і 

збереження її якості, основи вибору потужності електричних двигунів; 



– електромеханічні властивості та особливості керованих систем електроприводів 

постійного та змінного струму із електромеханічними та вентильними 

перетворювачами; 

– методи розрахунку параметрів та вибору найбільш важливих елементів силового 

каналу сучасних систем автоматизованого електропривода, що надають йому 

потрібних властивостей: двигунів, опорів, вентильних перетворювачів 

різноманітних типів, трансформаторів та реакторів; 

вміти: 
– виконувати математичне описання статичних та динамічних режимів 

електромеханічних систем у складі механічного, електромеханічного та 

напівпровідникового перетворювачів; 

– розв’язувати задачі аналізу властивостей і характеристик та синтезу параметрів 

електромеханічних систем; 

– обирати потужність приводного двигуна з урахуванням його режимів роботи та 

умов експлуатації; 

– аналізувати електромагнітні, електромеханічні та енергетичні властивості та 

показники різних систем електроприводу; 

– обґрунтовувати переваги та недоліки конкуруючих систем керованого 

електроприводу постійного і змінного струму. 

 

3. Структура навчальної дисципліни 
 

Назви 

змістових 

модулів і тем 

Кількість годин 

денна форма Заочна форма 

усьо

го 

у тому числі усьо

го 

у тому числі 

л п лаб інд. с.р. л п лаб інд. с.р 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1

0 

11 12 13 

Модуль 1 

Змістовий модуль 1. Зміст та завдання дисципліни “Теорія електроприводу” 
Тема 1. Загальні 

відомості і історія 

розвитку 

електроприводів. 

5 1    4 5     5 

Тема 2. Визначення 

та структура 

електроприводу. 
5 1    4 5     5 

Тема 3. Класифікація 

електроприводів. 4 2    2 4     4 

Разом за змістовим 
модулем 1 

14 4 0 0 0 10 14 0 0 0 0 14 

Змістовий модуль 2. Механіка електроприводу 

Тема 4. Кінематичні 

та розрахункові схеми 

механічної частини 

електроприводу. 

Правила приведення 

фізичних величин до 

заданої осі. 

6 2    4 6     6 



Тема 5. Механічні 

характеристики 

механізмів і двигунів, 

діючи сили і моменти. 

10 2 2 2  4 10     10 

Тема 6. Усталені 

режими роботи 

електропривода. 
8 2 2   4 8     8 

Тема 7. Динаміка 

жорсткої приведеної 

ланки. 
10 2 2 2  4 10     10 

Тема 8. Динаміка 

електроприводу із 

гнучкою механічною 

ланкою та 

багатокоординатного 

електроприводу. 

8 2 2   4 8     8 

Тема 9. Динамічні 

навантаження 

електроприводу. 

Оптимізація 

механічного руху 

електроприводу. 

6 2    4 6     6 

Разом за змістовим 
модулем 2 48 12 8 4 0 24 48 0 0 0 0 48 

Змістовий модуль 3. Електромеханічні властивості електричних двигунів постійного 

струму 

Тема 10. 
Електромеханічні 

властивості двигунів 

постійного струму 

незалежного 

збудження. Природна 

механічна та 

електромеханічна 

характеристики. 

Аналіз та синтез 

штучних 

характеристик ДПС 

НЗ. 

10 2 2 2  4 10     10 

Тема 11. Режими 

гальмування ДПС НЗ. 8 2 2   4 8     8 

Тема 12. Особливості 

регулювання 

координат ДПС НЗ, 

що живиться від 

керованого 

перетворювача. 

Характеристики 

електроприводу за 

системою Г-Д. 

8 2  2  4 8     8 



Тема 13. 
Електромеханічні 

властивості двигунів 

постійного струму 

послідовного 

збудження. 

7 1 2   4 7     7 

Тема 14. 
Електромеханічні 

властивості двигунів 

постійного струму 

змішаного збудження. 

7 1 2   4 7     7 

Разом за змістовим 
модулем 3 40 8 8 4 0 20 40 0 0 0 0 40 

Змістовий модуль 4. Електромеханічні властивості електричних двигунів змінного 

струму 

Тема 15. 
Електромеханічні 

властивості 

асинхронних двигунів 

(АД). Штучні 

характеристики АД. 

8 2 2 2  2 8     8 

Тема 16. Режими 

гальмування 

асинхронних 

двигунів. 

6 2 2   2 6     6 

Тема 17. 
Електромеханічні 

властивості 

синхронних (СД) та 

вентильних (ВД) 

двигунів. 

4 2    2 4     4 

Разом за змістовим 
модулем 4 

18 6 4 2 0 6 18 0 0 0 0 18 

Разом за модулем 1 
120 30 20 10 0 60 120 0 0 0 0 120 

Модуль 2 

Змістовий модуль 5. Динамічні режими електроприводів. Електромеханічні та 

електромагнітні перехідні процеси електроприводів. 

Тема 18. Механічні 

та електромеханічні 

перехідні процеси в 

електроприводі. 

8 2 2 2  2 8     8 

Тема 19. Перехідні 

процеси із 

урахуванням 

електромагнітної 

інерційності кола 

якоря та кола 

збудження. 

6 2 2   2 6     6 



Тема 20. Керування 

перехідними 

процесами. 

Оптимальні перехідні 

процеси в 

електроприводах. 

6 2 2   2 6     6 

Разом за змістовим 
модулем 5 20 6 6 2 0 6 20 0 0 0 0 20 

Змістовий модуль 6. Енергетика статичних та динамічних режимів електроприводів. 

Тема 21. Енергетичні 

показники 

електроприводів. 

Загальні 

співвідношення, 

баланс потужностей 

та енергії. Енергетика 

електроприводів 

постійного та 

змінного струму у 

номінальному режимі.  

8 2 2 2  2 8     8 

Тема 22. Енергетика 

нерегульованих і 

регульованих 

електроприводів 

постійного та 

змінного струму в 

сталих режимах. 

3 1    2 3     3 

Тема 23. Енергетика 

нерегульованих та 

регульованих 

електроприводів 

постійного та 

змінного струму в 

динамічних режимах. 

3 1    2 3     3 

Разом за змістовим 
модулем 6 14 4 2 2 0 6 14 0 0 0 0 14 

Змістовий модуль 7. Методи вибору потужності двигунів. 
Тема 24. Нагрів і 

охолодження 

двигунів. Нормовані 

за нагрівом режими 

роботи 

електроприводів. 

16 2 2 2 6 4 16    6 10 

Тема 25. Діаграми 

навантаження 

електроприводів. 
11 1 2  6 2 11    6 5 



Тема 26. Методи 

еквівалентних за 

нагрівом величин. 
11 1 2  6 2 11    6 5 

Тема 27. Розрахунок 

потужності і вибір 

двигунів для 

тривалого режиму 

роботи S1 та його 

різновидів S6 та S8. 

11 1  2 6 2 11    6 5 

Тема 28. Розрахунок 

потужності і вибір 

двигунів для 

повторно – 

короткочасного 

режиму роботи S3. 

9 1   6 2 9    6 3 

Тема 29. Розрахунок 

потужності і вибір 

двигунів для 

короткочасного 

режиму роботи S2. 

10 2   6 2 10    6 4 

Разом за змістовим 
модулем 7 68 8 6 4 36 14 68 0 0 0 36 32 

Змістовий модуль 8. Елементи теорії узагальненої електричної машини 

 

Тема 30. Поняття 

узагальненої 

електричної машини, 

описання векторних 

величин у нерухомих 

та рухомих системах 

координат. 

15 1 2 2 8 2 15    8 7 

Тема 31. Рівняння 

електричної 

рівноваги, 

потокозчеплень та 

електромагнітного 

моменту узагальненої 

електричної машини. 

11 1   8 2 11    8 3 

Тема 32. 
Координатні 

перетворення, 

узагальнена 

структурна схема 

узагальненої 

електричної машини. 

12 2   8 2 12    8 4 

Разом за змістовим 
модулем 8 

38 4 2 2 24 6 38 0 0 0 24 14 



 
Змістовий модуль 9. Регулювання координат електроприводів постійного і змінного 

струму 

Тема 33. Загальні 

відомості. Основні 

показники 

регульованого 

електроприводу. 

17 1 2  10 4 17    10 7 

Тема 34. Система 

електроприводу 

генератор–двигун (Г-

Д). 

15 1   10 4 15    10 5 

Тема 35. Система 

електроприводу 

тиристорний 

перетворювач – 

двигун постійного 

струму (ТП-Д). 

13 1   8 4 13    8 5 

Тема 36. Система 

електроприводу 

широтно-імпульсний 

перетворювач – 

двигун постійного 

струму (ШІП-Д). 

13 1   8 4 13    8 5 

Тема 37. 
Регулювання 

координат 

електроприводу в 

каскадних системах. 

Асинхронні каскади 

машиновентильний 

та електричний. 

15 1 2  8 4 15    8 7 

Тема 38. Система 

електроприводу 

асинхронний двигун 

з тиристорним 

перетворювачем 

напруги. 

13 1   8 4 13    8 5 

Тема 39. Система 

електроприводу 

асинхронний двигун– 

перетворювач 

частоти (ПЧ-АД). 

14 2   8 4 14    8 6 

Разом за змістовим 
модулем 9 

100 8 4 0 60 28 100 0 0 0 60 40 

Разом за модулем 2 240 30 20 10 120 60 240 0 0 0 120 120 
Усього годин 

360 60 40 20 120 
12
0 

360 0 0 0 120 240 
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