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1 Опис навчальної дисципліни 

 

Найменування 

показників 

Галузь знань, 

спеціальність, 

ступінь вищої освіти 

Характеристика 

навчальної дисципліни 

форма 

навчання 

денна 

форма 

навчання 

заочна 

Кількість кредитів – 9  
Галузь знань 

14  

 Електрична 

  інженерія  

 

Обов’язкова  

 
Загальна кількість годин – 270 

Модулів – 2 Спеціальність  

141   

Електроенергетика, 

електротехніка  та   

електромеханіка   

Рік підготовки: 

4-й 5-й 

Змістових модулів – 5 

Семестр 

8-й 10-й 

Лекції 

Індивідуальне завдання: 

Курсовий проект «Розрахунок 

автоматизованих електроприводів 

мостових кранів загального 

призначення» 
Ступінь вищої освіти 

 

бакалавр 

 

56 год.  

Практичні, семінарські 

36 год.  

Лабораторні 

14 год.  

Самостійна робота 

104 год. 210 год. 

Індивідуальна робота: 

60 год. 

Вид контролю: екзамен 

 

Примітка. 

Співвідношення кількості годин аудиторних занять до самостійної та індивідуальної роботи 

становить: 

для денної форми навчання  – 106/264 

для заочної форми навчання – 0/270 
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2 Мета та завдання навчальної дисципліни 

        Мета: формування вимог, які визначають вибір систем автоматизованого 

електроприводу для типових виробничих механізмів; розгляд особливостей проектування 

автоматизованих електроприводів, що відповідають зазначеним вимогам; розгляд прикладів 

конкретної реалізації автоматизованих електроприводів у загальнопромислових механізмах. 

          Компетентності за ОПП:  

К01. Здатність до абстрактного мислення, аналізу і синтезу. 

К02. Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях. 

К05. Здатність до пошуку, оброблення та аналізу інформації з різних джерел. 

К06. Здатність виявляти, ставити та вирішувати проблеми. 

К08. Здатність працювати автономно. 

К11. Здатність вирішувати практичні задачі із застосуванням систем автоматизованого 

проектування і розрахунків (САПР). 

К12. Здатність вирішувати практичні задачі із залученням методів математики, фізики та 

електротехніки. 

К13. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, 

пов’язані з роботою електричних систем та мереж, електричної частини станцій і підстанцій та 

техніки високих напруг. 

К14. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, 

пов’язані з проблемами метрології, електричних вимірювань, роботою пристроїв 

автоматичного керування, релейного захисту та автоматики.  

К15. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, 

пов’язані з роботою електричних машин, апаратів та автоматизованого електроприводу. 

К18. Здатність виконувати професійні обов’язки із дотриманням вимог правил техніки 

безпеки, охорони праці, виробничої санітарії та охорони навколишнього середовища. 

К19. Усвідомлення необхідності підвищення ефективності електроенергетичного, 

електротехнічного та електромеханічного устаткування. 

К21. Здатність оперативно вживати ефективні заходи в умовах надзвичайних (аварійних) 

ситуацій в електроенергетичних та електромеханічних системах. 

Програмні результати навчання за ОПП: 

ПР03. Знати принципи роботи електричних машин, апаратів та автоматизованих 

електроприводів та уміти використовувати їх для вирішення практичних проблем у 

професійній діяльності. 

ПР07. Здійснювати аналіз процесів в електроенергетичному, електротехнічному та 

електромеханічному обладнанні, відповідних комплексах і системах. 

ПР08. Обирати і застосовувати придатні методи для аналізу і синтезу електромеханічних 

та електроенергетичних систем із заданими показниками. 

ПР09. Уміти оцінювати енергоефективність та надійність роботи електроенергетичних, 

електротехнічних та електромеханічних систем. 

ПР17. Розв’язувати складні спеціалізовані задачі з проектування і технічного 

обслуговування електромеханічних систем, електроустаткування електричних станцій, 

підстанцій, систем та мереж. 

ПР19. Застосовувати придатні емпіричні і теоретичні методи для зменшення втрат 

електричної енергії при її виробництві, транспортуванні, розподіленні та використанні. 

 

3 Передумови для вивчення дисципліни 

Перелік дисциплін, які мають бути вивчені раніше: «Вища математика», «Фізика», 

«Теоретичні основи електротехніки», «Обчислювальна техніка та програмування», 

«Електроніка та мікросхемотехніка», «Теорія електроприводу», «Теорія автоматичного 

керування», «Мікроконтролери та мікропроцесорна», «Метрологія та технологічні 

вимірювання», «Улаштування електроустановок споживачів, електрична частина станцій та 

підстанцій». 
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4. Очікувані результати навчання з дисципліни 

         В результаті вивчення навчальної дисципліни студент повинен 

         знати: 

 призначення, технічні характеристики, склад, принцип дії елементів і вимоги до 

автоматизованого електропривода загальнопромислових механізмів, методи розрахунку та 

типові технічні рішення; 

вміти: 

вибирати та розробляти електроприводи для механізмів загальнопромислового призначення 

з використанням сучасної елементної бази; користуватися методами розрахунку 

електроприводів змінного чи постійного струму для загальнопромислових механізмів. 

Оформляти проектну документацію на розроблений електропривод з урахуванням вимог 

діючих державних стандартів України. 

 

 

 

 

5. Критерії оцінювання результатів навчання 

 Критерієм успішного проходження здобувачем освіти підсумкового оцінювання є 

досягнення ним мінімальних порогових рівнів оцінок за кожним запланованим результатом 

вивчення навчальної дисципліни. 

 Мінімальний порогів рівень оцінки варто визначати за допомогою якісних критеріїв і 

трансформувати в мінімальну позитивну оцінку числової (рейтингової) шкали. 

  

Сума 

балів 

Значення 

ЄКТС 

Оцінка Критерій оцінювання Рівень 

компетентності 

60-63 Е Достатньо Студент має певні знання матеріалу, 

передбаченого робочою програмою, 

володіє основними положеннями на 

рівні, який визначається як мінімально 

допустимий. Правила вирішення 

практичних завдань з використанням 

основних теоретичних положень 

пояснюються з труднощами. Виконання 

практичних завдань значно 

формалізовано: є відповідність 

алгоритму, але відсутнє глибоке 

розуміння роботи та взаємозв’язків з 

іншими дисциплінами. 

Середній 

 

6. Засоби діагностики результатів навчання 

 

 Засобами оцінювання та методами демонстрування результатів навчання є: 

– екзамен;  

– курсовий проект; 

– виконання завдань на практичних заняттях; 

– виконання завдань на лабораторному обладнанні.  

 

7. Програма навчальної дисципліни 

 

Змістовий модуль 1. Загальні відомості про автоматизований електропривод 

механізмів циклічної дії. 

Тема 1. Вступ до дисципліни. Класифікація загальнопромислових установок. 

Статичні та динамічні навантаження електроприводів підйомних і тягових лебідок. 
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Загальні положення про загальнопромислові установки. Роль і місце 

дисципліни в підготовці фахівця. Класифікація загальнопромислових установок. Загальна 

характеристика ЗПМ неперервної дії. Загальна характеристика загальнопромислових 

механізмів циклічної дії. Статичні навантаження однокінцевих лебідок. Статичні 

навантаження однокінцевих нахилених лебідок. Динамічні навантаження ЕП однокінцевих 

лебідок. 

Тема 2. Статичні та динамічні навантаження двокінцевих лебідок. 

Статичні навантаження двокінцевих лебідок. Динамічні навантаження двокінцевих 

лебідок. 

Тема 3. Статичні та динамічні навантаження електропривода переміщення і 

повороту. 

 

 

Статичні характеристики електроприводів механізмів переміщення та повороту. 

Динамічні характеристики механізмів переміщення і повороту. 

Тема 4. Вибір двигунів для механізмів циклічної дії. 

Загальні відомості про двигуни механізмів циклічної дії. Вибір двигуна для 

загальнопромислових механізмів циклічної дії. Режими роботи кранових механізмів. 

Тема 5. Вплив пружних механічних зв’язків на динаміку механізмів циклічної 

дії. 

Вплив пружних механічних зв’язків на динаміку механізмів циклічної дії. Усунення 

розгойдування. Обмеження механічних перевантажень електроприводів 

загальнопромислових механізмів циклічної дії. 

Практичне заняття №1. 

Тема. Розрахунок і вибір двигуна механізму піднімання мостового крана. 

Вибір поліспаста, розрахунок і вибір каната. Вибір барабана. Орієнтовний розрахунок 

передавального числа редуктора механізму піднімання. Розрахунок потужності та вибір 

електродвигуна механізму піднімання. Вибір гальма механізму піднімання. 

Практичне заняття №2. 

Тема: Розрахунок і вибір двигуна механізму переміщення візка (моста) мостового 

крана. 

Розрахунок механізму переміщення моста (візка). Розрахунок потужності та вибір 

електродвигуна механізму пересування. Вибір гальма механізму пересування. 

Лабораторне заняття №1. 

Тема. Дослідження структури і характеристик кранового асинхронного 

електропривода в нерухомій системі координат. 

Ознайомлення з характеристиками кранового асинхронного електропривода на основі 

математичного моделювання його структури. Набуття навичок роботи з електронними 

моделями асинхронних кранових електродвигунів з короткозамкненим ротором. 

Лабораторне заняття №2.  

Тема. Дослідження структури математичної моделі та характеристик 

електродвигуна постійного струму з послідовним, паралельним та незалежним 

збудженням. 

Ознайомлення з характеристиками двигуна постійного струму з послідовним, 

паралельним та незалежним збудженням, для загальнопромислового механізму, на основі 

математичного моделювання його структури. Набуття навичок роботи з електронними 

моделями. 

Змістовий модуль 2. Електроприводи установок, що керуються оператором. 

Тема 6. Системи кранових електроприводів із асинхронним двигуном. 

Основні вимоги до електроприводів підйомних кранів. Електроприводи підйомних 

кранів. Системи кранових електроприводів із асинхронними двигунами. Регулювання 

швидкості за допомогою вихрового генератора  

Тема 7. Регулювання швидкості в електроприводах кранових механізмів. 
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Регулювання швидкості у дводвигунному електроприводі шляхом 

уключення режиму гальмування основного асинхронного двигуна. Динамічне гальмування 

АД із самозбудженням. 

Тема 8. Регулювання швидкості в ЕП кранових механізмів за допомогою ТРН і 

ТПЧ. 

Регулювання швидкості електропривода за допомогою тиристорного регулятора 

напруги зі зворотним зв’язком за швидкістю. Регулювання швидкості шляхом використання 

в електроприводах кранів частоти мережі живлення. 

Тема 9. Електропостачання кранів. 

Використання двигунів постійного струму в електроприводах підйомних кранів. 

Електропостачання кранів. Кранове гальмівне обладнання. 

Тема 10. Будова схем керуванням крановими електроприводами. 

Кранові силові кулачкові контролери. Магнітні кранові контролери. Кранові кінцеві 

вимикачі. Кранові резистори. Кранові захисні панелі. 

Практичне заняття №3. 

Тема 11. Електроприводи основних механізмів одноківшевих екскаваторів. 

Загальні відомості про електроприводи одноківшевих екскаваторів. Основні вимоги 

до електроприводів механізмів екскаваторів. Схеми електроприводів основних механізмів 

одноківшевих екскаваторів. 

Практичне заняття №4. 

Тема: Керування крановими асинхронними електроприводами за допомогою 

силових та магнітних контролерів. 

Керування крановим асинхронним електроприводом за допомогою силового 

контролера ККТ-61А. Керування крановим асинхронним ЕП за допомогою силового 

контролера ККТ-65А. Схема керування ЕП магнітним контролером типу К. Схема керування 

електроприводом механізму підйому крана магнітним контролером типу ТСА. Крановий 

магнітний контролер типу ПС.  

Практичне заняття №5. 

Тема: Розрахунок і вибір ступенів опорів асинхронного двигуна з фазним 

ротором. 

Визначення номінального опору та струму ротора. Розбиття опорів і вибір струмів 

ступенів для ЕП з кулачковими і магнітними контролерами. Вибір контролера. Визначення 

розрахункових та фактичних значень кожної ступені опору ротора. Визначення запасу по 

струму. 

Лабораторне заняття №3. 

Тема. Дослідження електропривода змінного струму з типовою панеллю 

керування. 

Дослідження характерних параметрів у роботі типової панелі керування механізму 

переміщення. Дослідження пускових характеристик при різних рівнях опорів у колі ротора. 

Змістовий модуль 3. Електроприводи механізмів з автоматичним 

відпрацюванням циклу. 

Тема 12. Автоматичне точне зупинення підйомно-транспортних механізмів. 

Класифікація механізмів циклічної дії за робочим циклом. Автоматичне точне 

зупинення підйомно-транспортних механізмів. 

Тема 13. Автоматичне регулювання положення при цикловій автоматизації. 

Аналіз впливу параметрів руху на точне зупинення. Автоматичне регулювання 

положення при цикловій автоматизації. 

Тема 14. Системи ЕП підйомних механізмів із автоматичним відпрацюванням 

циклу. 

Електроприводи тихохідних ліфтів. Електроприводи швидкохідних ліфтів. 

Електроприводи шахтних клітьових підйомників, швидкісних ліфтів і маятникових канатних 

доріг. Електроприводи скіпових шахтних підйомників. Електроприводи із синхронним 

генератором. 

Тема 15. Принципи побудови схем керування багатопозиційними підйомниками. 
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Загальна характеристика схем. Вузли контролю положення кабіни в шахті. Вузол 

вибору напрямку руху. 

Тема 16. Схеми керування на логічних елементах. 

Вузли уповільнення руху. Вузол вибору напрямку руху на логічних елементах. 

Тема 17. Забезпечення безпеки і комфортності руху ліфта. 

Електропривод ліфта з двошвидкісним двигуном. Спеціальні блокування та захисти. 

Практичне заняття №6. 

Тема: Принципова схема управління ліфтом. Захисні блокування 

електроприводів ліфта. 

Вузол вибору напрямку руху на логічних елементах. Електропривод ліфта з 

двошвидкісним двигуном. Спеціальні блокування та захисти електропривода ліфта. 

Практичне заняття №7. 

Тема: Розрахунок і вибір електродвигуна механізму підйому 

вантажопасажирського ліфта. 

Розрахунок і вибір каната, вибір приводного барабана. Розрахунок передавального 

числа та вибір редуктора. Розрахунок потужності та вибір електродвигуна механізму 

підйому вантажопасажирського ліфта. 

Лабораторне заняття №4. 

Тема. Дослідження структури та характеристик двохшвидкісного асинхронного 

електропривода ліфта в системі координат, що обертається. 

Ознайомлення з характеристиками ліфтового асинхронного двохшвидкісного 

електропривода на основі математичного моделювання його структури. Набуття навичок 

роботи з електронними моделями асинхронних двохшвидкісних електродвигунів з 

короткозамкненим ротором. 

Лабораторне заняття №5. 

Тема. Дослідження електропривода змінного струму з типовою панеллю 

керування й перевірка двигуна на нагрів. 

Дослідження характерних параметрів у роботі типової панелі керування механізму 

підйому. Дослідити приводний двигун на нагрів залежно від класу ізоляції. 

 

Змістовий модуль 4. Електроприводи механізмів безперервної дії. 

Тема 18. Статичні навантаження конвеєрів. 

Конструктивні схеми та основні елементи конвеєра. Сила опору на лінійній ділянці. 

Сила опору рухові на ділянках згину Fз. 

Тема 19. Динамічні та загальні навантаження в конвеєрі. 

Сили опору в конвеєрі з кількома ділянками. Динамічні та загальні навантаження в 

конвеєрі. Визначення моменту і потужності привідної станції конвеєра. 

Тема 20. Привідні станції конвеєра. 

Місцезнаходження привідних станцій конвеєра. Особливості розміщення привідної 

станції в конвеєрах з великою довжиною. Особливості роботи і вимоги до електроприводів 

неперервного транспорту. 

Тема 21. Аналіз систем електроприводів механізмів неперервного транспорту. 

Привід асинхронного двигуна з фазним ротором і додатковими опорами у колі 

якірних обмоток. Привід асинхронного двигуна з фазним ротором з тиристорним 

комутатором у колі ротора. Асинхронний електропривод з електромагнітною муфтою 

ковзання. Електроприводи узгодженого руху кількох конвеєрів. 

Тема 22. Принципи керування та автоматизації механізмів неперервного 

транспорту. 

Технологічні вимоги до керування приводами неперервного транспорту. 

Електротехнічні вимоги для керування приводами неперервного транспорту. Способи 

керування системами неперервного транспорту. Основні принципи автоматизації 

неперервного транспорту. Захисні блокування в конвеєрі. 

Практичне заняття №8. 

Тема: Розрахунок потужності електродвигуна приводної станції конвеєра. 
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Розрахунок сили опору руху на прямолінійній ділянці. Розрахунок сили 

опору руху на ділянках згину. Розрахунок сили натягу в набігаючих та збігаючих точках 

приводного барабана. Розрахунок потужності привідної станції конвеєра та вибір 

приводного електродвигуна. 

Лабораторне заняття №6. 

Тема. Дослідження електропривода постійного струму на базі керованого 

випрямляча. 

Ознайомлення з характеристиками електропривода постійного струму на базі 

керованого випрямляча за допомогою математичного моделювання його структури. 

Змістовий модуль 5. Електроприводи механізмів відцентрового і поршневого 

типу. 

 

 

Тема 23. Потужність на валу електродвигунів відцентрових вентиляторів, 

насосів і поршневих компресорів. 

Загальні відомості про механізми відцентрової та поршневої дії. Потужність і момент 

на валу відцентрового вентилятора. Потужність і момент на валу відцентрового насоса. 

Потужність і момент двигуна поршневого компресора. 

Тема 24. Регулювання швидкості обертання двигунів механізмів відцентрового і 

поршневого типу. 

Регулювання продуктивності механізмів відцентрового типу. Особливості роботи ЕП 

механізмів відцентрового і поршневого типів. Регулювання швидкості обертання АД з КЗ 

ротором у механізмах поршневого і відцентрового типів. Регулювання швидкості АД з 

фазним ротором у механізмах відцентрового і поршневого типів. 

Тема 25. Керування ЕП механізмів відцентрового і поршневого типів. 

Перспективи розвитку ЕП ЗПМ. Заключення по дисципліні. 

Регулювання швидкості АД з фазним ротором і повертанням енергії в мережу. 

Принципи керування та автоматизації механізмів відцентрового і поршневого типів. 

Застосування типових засобів автоматизації механізмів відцентрового і поршневого типів. 

Схема автоматизації електроприводів насосів. Принцип телекерування насосними 

установками з диспетчерського пункту. 

Лабораторне заняття №7. 

Тема. Дослідження електропривода постійного струму на базі широтно-

імпульсного перетворювача. 

Ознайомлення з характеристиками електропривода постійного струму на базі 

широтно-імпульсного перетворювача за допомогою математичного моделювання його 

структури. 

Практичне заняття №9. 

Тема: Принципова схема електроприводів поточно - транспортної системи.  

Розрахунок сили опору руху на прямолінійній ділянці. Розрахунок сили опору руху на 

ділянках згину. Розрахунок сили натягу в набігаючих та збігаючих точках приводного 

барабана. Розрахунок потужності привідної станції конвеєра та вибір приводного 

електродвигуна. 

Практичне заняття №10. 

Тема. Аналіз та дослідження схем імпульсно-фазового керування 

загальнопромисловими механізмами змінного та постійного струму. 

Дослідження найбільш розповсюджених схем імпульсно-фазового керування 

електроприводами змінного та постійного струму. 
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8. Структура навчальної дисципліни 

Назви 

змістових 

модулів і тем 

Кількість годин 

денна форма Заочна форма 

усього у тому числі усь

ого 

у тому числі 

л п лаб інд. с.р. л п лаб інд с.р. 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 

Модуль 1 

Змістовий модуль 1. Загальні відомості про автоматизований електропривод механізмів 

циклічної дії. 

Тема 1. Класифікація 

ЗПМ установок. 

Статичні та динамічні 

навантаження ЕП 

підйомних і тягових 

лебідок. 

11 2 2  2 5     2 8 

Тема 2. Статичні та 

динамічні 

навантаження 

двокінцевих лебідок. 

10 2 2  2 4     2 8 

Тема 3. Статичні та 

динамічні 

навантаження ЕП 

переміщення і 

повороту. 

10 2 2  2 4     2 8 

Тема 4. Вибір 

двигунів для 

механізмів циклічної 

дії. 

14 2 2 2 4 4     4 10 

Тема 5. Вплив 

пружних механічних 

зв’язків на динаміку 

механізмів циклічної 

дії. 

10 4   2 4     2 8 

Разом за змістовим 

модулем 1 
55 12 8 2 12 21     12 42 

 

 

Змістовий модуль 2. Електроприводи установок, що керуються оператором. 
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Тема 6. Системи 

кранових електро-

приводів із асин-

хронним двигуном. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 7. Регулювання 

швидкості в 

електроприводах 

кранових механізмів. 

10 2 2  2 4     2 8 

Тема 8. Регулювання 

швидкості в ЕП 

кранових механізмів 

за допомогою ТРН і 

ТПЧ. 

8 2   2 4     2 6 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 

Тема 9. Електро-

постачання кранів. 
8 2   2 4     2 6 

Тема 10. Будова 

схем керуванням 

крановими 

електроприводами. 

12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 11. Електро-

приводи основних 

механізмів 

одноківшевих 

екскаваторів. 

12 2 2  4 4     4 8 

Разом за змістовим 

модулем 2 
58 12 6 2 14 24     14 44 

Змістовий модуль 3. Електроприводи механізмів з автоматичним відпрацюванням циклу. 

Тема 12. Автома-

тичне точне зупи-

нення підйомно-

транспортних 

механізмів. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 13. Автома-

тичне регулювання 

положення при 

цикловій 

автоматизації. 

12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 14. Системи 

ЕП підйомних 

механізмів із авто-

матичним відпра-

цюванням циклу. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 15. Принципи 

побудови схем 

керування багато-

позиційними 

підйомниками. 

12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 16. Схеми 

керування на логіч-

них елементах. 

12 2 4  2 4     2 10 

Тема 17. Забезпе-

чення безпеки і 
10 2   4 4     4 6 
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комфортності руху 

ліфта. 

Разом за змістовим 

модулем 3 62 12 8 4 14 24     14 48 

Модуль 2 

Змістовий модуль 4. Електроприводи механізмів безперервної дії. 

Тема 18. Статичні 

навантаження 

конвеєрів. 

9 2 1  2 4     2 7 

Тема 19. Динамічні 

та загальні 

навантаження в 

конвеєрі. 

9 2 1  2 4     2 7 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 

Тема 20. Привідні 

станції конвеєра. 
12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 21. Аналіз 

систем електро-

приводів механізмів 

неперервного 

транспорту. 

10 2 2  2 4     2 10 

Тема 22. Принципи 

керування та авто-

матизації механізмів 

неперервного 

транспорту. 

16 4 2 2 4 4     4 12 

Разом за змістовим 

модулем 4 

56 12 8 4 12 20     12 46 

Змістовий модуль 5. Електроприводи механізмів відцентрового і поршневого типу. 

Тема 23. Потужність 

на валу 

електродвигунів 

відцентрових 

вентиляторів, 

насосів і поршне-вих 

компресорів. 

13 4 2  2 5     2 10 

Тема 24. 

Регулювання 

швидкості обертан-

ня двигунів меха-

нізмів відцентро-

вого і поршневого 

типу. 

 

11 

 

2 

 

2 
 

 

2 

 

5 
    2 10 

Тема 25. Керування 

ЕП механізмів 

відцентрового і 

поршневого типів. 

Перспективи 

розвитку ЕП ЗПМ. 

Заключення по 

дисципліні. 

15 2 2 2 4 5     4 10 

Разом за змістовим 

модулем 5 

39 8 6 2 8 15     8 30 
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Усього годин 270 56 36 14 60 104     60 210 

 

 

 

9. Теми семінарських занять 

№ 

з/п 

Назва теми Кількість 

 годин для 

денної 

форми  

Кількість 

 годин для 

заочної 

форми 

 Семінарські заняття не передбачені   

 

 

 

 

 

10. Теми практичних занять 

 

№ 

з/п 

Назва теми Кількість 

 годин 

1 2 3 

1. Розрахунок і вибір двигуна механізму піднімання мостового 

крана. 

Вибір поліспаста, розрахунок і вибір каната. Вибір барабана. 

Орієнтовний розрахунок передавального числа редуктора 

механізму піднімання. Розрахунок потужності та вибір 

електродвигуна механізму піднімання. Вибір гальма механізму 

піднімання. 

 

4 

2. Розрахунок і вибір двигуна механізму переміщення візка 

(моста) мостового крана. 

Розрахунок механізму переміщення моста (візка). Розрахунок 

потужності та вибір електродвигуна механізму пересування. Вибір 

гальма механізму пересування. 

 

4 

3. Керування крановими асинхронними електроприводами за 

допомогою силових та магнітних контролерів. 

Керування крановим асинхронним електроприводом за 

допомогою силового контролера ККТ-61А. Керування крановим 

асинхронним ЕП за допомогою силового контролера ККТ-65А. 

Схема керування ЕП магнітним контролером типу К. Схема 

керування електроприводом механізму підйому крана магнітним 

контролером типу ТСА. Крановий магнітний контролер типу ПС.  

4 

4. Розрахунок і вибір ступенів опорів асинхронного двигуна з 

фазним ротором. 

Визначення номінального опору та струму ротора. Розбиття 

опорів і вибір струмів ступенів для ЕП з кулачковими і магнітними 

контролерами. Вибір контролера. Визначення розрахункових та 

фактичних значень кожної ступені опору ротора. Визначення 

запасу по струму.  

4 

5. Модульне тестування за 1-й модуль 2 

6. Принципова схема управління ліфтом. Захисні блокування 

електроприводів ліфта. 

Вузол вибору напрямку руху на логічних елементах. 

Електропривод ліфта з двошвидкісним двигуном. Спеціальні 

блокування та захисти електропривода ліфта. 

4 



14  

7. Розрахунок і вибір електродвигуна механізму підйому 

вантажопасажирського ліфта. 

Розрахунок і вибір каната, вибір приводного барабана. 

Розрахунок передавального числа та вибір редуктора. Розрахунок 

потужності та вибір електродвигуна механізму підйому 

вантажопасажирського ліфта. 

4 

8. Розрахунок потужності електродвигуна приводної станції 

конвеєра. 

Розрахунок сили опору руху на прямолінійній ділянці. 

Розрахунок сили опору руху на ділянках згину. Розрахунок сили 

натягу в набігаючих та збігаючих точках приводного барабана. 

Розрахунок потужності привідної станції конвеєра та вибір 

приводного електродвигуна. 

4 

1 2 3 

9. Принципова схема електроприводів поточно-транспортної 

системи.  

Розрахунок сили опору руху на прямолінійній ділянці. 

Розрахунок сили опору руху на ділянках згину. Розрахунок сили 

натягу в набігаючих та збігаючих точках приводного барабана. 

Розрахунок потужності привідної станції конвеєра та вибір 

приводного електродвигуна.  

4 

10. Аналіз та дослідження схем імпульсно-фазового керування 

загальнопромисловими механізмами змінного та постійного 

струму. 

Дослідження найбільш розповсюджених схем імпульсно-

фазового керування електроприводами змінного та постійного 

струму. Модульне тестування за 2-й модуль 

2 

 Разом 36 

 

 

 

 

11. Теми лабораторних занять 

 

№ 

з/п 

Назва теми Кількість 

 годин 

1 2 3 

1.  Дослідження структури і характеристик кранового асинхронного 

електропривода в нерухомій системі координат. 

Ознайомлення з характеристиками кранового асинхронного 

електропривода на основі математичного моделювання його структури. 

Набуття навичок роботи з електронними моделями асинхронних 

кранових електродвигунів з короткозамкненим ротором. Захист 

лабораторної роботи №1. 

2 

2. Дослідження структури математичної моделі та характеристик 

електродвигуна постійного струму з послідовним, паралельним та 

незалежним збудженням. 

Ознайомлення з характеристиками двигуна постійного струму з 

послідовним, паралельним та незалежним збудженням, для 

загальнопромислового механізму, на основі математичного моделювання 

його структури. Набуття навичок роботи з електронними моделями. 

Захист лабораторної роботи №2. Тестовий контроль знань змістового 

модуля №1. 

2 
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3. Дослідження ЕП змінного струму з типовою панеллю керування. 

Дослідження характерних параметрів у роботі типової панелі 

керування механізму переміщення. Дослідження пускових характеристик 

при різних рівнях опорів у колі ротора. Захист лабораторної роботи 

№3. Тестовий контроль знань змістового модуля №2. 

2 

4. Дослідження структури та характеристик двохшвидкісного 

асинхронного електропривода ліфта в системі координат, що 

обертається. 

Ознайомлення з характеристиками ліфтового асинхронного 

двохшвидкісного електропривода на основі математичного моделювання 

його структури. Набуття навичок роботи з електронними моделями 

асинхронних двохшвидкісних електродвигунів з короткозамкненим 

ротором. Захист лабораторної роботи №4. 

2 

1 2 3 

5. Дослідження електропривода змінного струму з типовою панеллю 

керування й перевірка двигуна на нагрів. 

Дослідження характерних параметрів у роботі типової панелі 

керування механізму підйому. Дослідити приводний двигун на нагрів 

залежно від класу ізоляції. Захист лабораторної роботи №5. Тестовий 

контроль знань змістового модуля №3. 

2 

6. Дослідження електропривода постійного струму на базі керованого 

випрямляча. 

Ознайомлення з характеристиками електропривода постійного струму 

на базі керованого випрямляча за допомогою математичного 

моделювання його структури. Захист лабораторної роботи №5. 

Тестовий контроль знань змістового модуля №4. 

2 

7. Дослідження електропривода постійного струму на базі широтно-

імпульсного перетворювача. 

Ознайомлення з характеристиками електропривода постійного струму 

на базі широтно-імпульсного перетворювача за допомогою 

математичного моделювання його структури. Захист лабораторної 

роботи №7. Тестовий контроль знань змістового модуля №5. 

2 

 Разом 14 

 

 

 

 

12. Самостійна робота 

 

Метою самостійної роботи студентів є додаткове вивчення будови, принципу дії та 

експлуатаційних можливостей електроприводів та автоматизації загальнопромислових 

механізмів, які не охоплені лекційним курсом дисципліни, а також засвоєння та закріплення 

методів розрахунку статичних та динамічних параметрів електроприводів циклічної та 

неперервної дії. Студент повинен уміти користуватись науково-технічною літературою, 

державними та міжнародними стандартами, а також самостійно використовувати навики та 

вміння, одержані при вивченні дисципліни.    

 

№ 

з/п 

Назва теми Кількість 

 годин 

1. Вступ до дисципліни. Підготовка до лекційних занять.  4 

2. Вибір двигунів для механізмів циклічної дії. Самостійне 

доопрацювання теоретичного матеріалу. Підготовка до практичних 

занять. 

4 
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3. Вплив пружних механічних зв’язків на динаміку механізмів циклічної 

дії.  

4 

4. Підготовка до лабораторних занять. Підготовка до тестового 

контролю знань змістового модуля №1. 

4 

5. Системи кранових електроприводів із асинхронним двигуном.  4 
6. Регулювання швидкості в електроприводах кранових механізмів. 

Підготовка до практичних занять. 

4 

7. Регулювання швидкості в ЕП кранових механізмів за допомогою ТРН 

і ТПЧ. Підготовка до лабораторних занять. 

4 

8. Електропостачання кранів. Самостійне доопрацювання теоретичного 

матеріалу. 

4 

9. Будова схем керуванням крановими електроприводами. Самостійне 

доопрацювання теоретичного матеріалу. 

4 

1 2 3 

10. Електроприводи основних механізмів одноківшевих екскаваторів. 

Підготовка до тестового контролю знань змістового модуля №2. 

4 

11. Автоматичне регулювання положення при цикловій автоматизації. 4 
12. Принципи побудови схем керування багатопозиційними 

підйомниками. Самостійне доопрацювання теоретичного матеріалу.  

4 

13. Схеми керування на логічних елементах. Підготовка до практичних 

занять. 

4 

14. Забезпечення безпеки і комфортності руху ліфта. Підготовка до 

лабораторних занять.  

4 

15. Підготовка до тестового контролю знань змістового модуля №3. 4 
16. Статичні навантаження конвеєрів. Самостійне доопрацювання 

теоретичного матеріалу. 

4 

17. Динамічні та загальні навантаження в конвеєрі. Підготовка до 

практичних занять.  

4 

18 Привідні станції конвеєра. Підготовка до лабораторних занять. 4 

19. Аналіз систем електроприводів механізмів неперервного транспорту. 

Самостійне доопрацювання теоретичного матеріалу. 

4 

20. Принципи керування та автоматизації механізмів неперервного 

транспорту.  

4 

21. Підготовка до контролю знань змістового модуля №4. 4 

22. Потужність на валу електродвигунів відцентрових вентиляторів, 

насосів і поршневих компресорів. Підготовка до практичних занять. 

4 

23. Регулювання швидкості обертання двигунів механізмів відцентрового 

і поршневого типу. Підготовка до лабораторних занять. 

4 

24. Керування ЕП механізмів відцентрового і поршневого типів. 

Самостійне доопрацювання теоретичного матеріалу.  

4 

25. Перспективи розвитку ЕП ЗПМ.  4 
26. Підготовка до тестового контролю знань змістового модуля №5. 4 

 Разом 104 
 

 

13. Індивідуальні завдання 

Виконання курсового проекту. 

 

Загальний обсяг часу на виконання курсового проекту складає 60 годин. За цей час 

студент виконує обов’язкове завдання, яке має за меті навчити студентів застосовувати 

здобуті знання при розв’язуванні конкретної технічної задачі по розрахунку і вибору 

електроприводів мостових кранів загального призначення. 

Курсовий проект виконується на основі індивідуальних завдань. Вихідні дані для 

курсового проекту призначаються викладачем із методичних видань. 
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Тема курсового проекту комплексна, включає до свого складу такі підтеми: 

1. Розрахунок механізму піднімання мостового крана; 

2. Розрахунок механізму переміщення моста; 

3. Розрахунок механізму переміщення візка; 

4. Розрахунок та вибір електрообладнання мостового крана; 

5. Розрахунок природної та штучних механічних характеристик електроприводів; 

6. Розрахунок і побудова електромеханічних перехідних процесів при пуску 

електроприводів механізмів крану 

Обсяг курсового проекту: 

1. Розрахунково-пояснювальна записка 25-30 сторінок формату А4; 

2. Креслення на аркушах формату А1-1шт, формату А4 - 6 шт. 

Розподіл аркушів: 

 

- 1 аркуш формату А1- схема принципова електрична електроприводів мостового крана 

загального призначення. 

- Формату А4: Кінематичні схеми механізму піднімання та переміщення; 

Навантажувальна діаграма механізму піднімання; Навантажувальна діаграма механізму 

переміщення; Механічні пускові характеристики ЕП піднімання; Механічні пускові  

характеристики ЕП переміщення; Перехідні процеси  ЕП піднімання; Перехідні 

процеси  ЕП переміщення. 

Більш конкретні вимоги до пояснювальної записки та графічної частини курсового 

проекту викладені у методичних виданнях. 

 

14. Методи навчання 

 

При викладанні дисципліни застосовуються словесні, наочні та практичні методи 

навчання. 

Словесні і наочні використовуються під час лекцій та інструктажів, практичні при 

проведенні лабораторних та практичних занять. 

Під час проведення лекцій використовуються такі словесні методи як розповідь, 

пояснення та наочні методи; ілюстрація, демонстрація. 

Перед проведенням лабораторних занять викладачами проводяться інструктажі: 

вступні, поточні, підсумкові. 

Під час проведення лабораторних та практичних занять застосовуються наочні 

спостереження та словесні бесіди: вступні, поточні, репродуктивні, евристичні, підсумкові; 

студентами виконуються вправи; тренувальні, творчі, усні, практичні, технічні. 

 

 

15. Методи контролю 

 

При організації навчання за кредитно-модульною системою для визначення рівня знань 

студентів застосовується процедура формування підсумкової оцінки навчальної дисципліни 

за двома складовими – результатами поточної навчальної діяльності та результатами 

діагностики якості знань при складанні екзамену. 

Поточний контроль успішності засвоєннями студентами навчального матеріалу може 

здійснюватися шляхом опитування й оцінювання знань студентів під час практичних та 

лабораторних занять, оцінювання виконання студентами самостійної роботи та 

індивідуальних завдань, проміжного тестування або в ході індивідуальних співбесід зі 

студентами під час консультацій. Модульний контроль є частиною поточного контролю і має 

на меті перевірку засвоєння студентом певної сукупності знань та вмінь, що формують 

відповідний модуль. Він реалізується шляхом проведення спеціальних контрольних заходів, 

проводиться наприкінці кожного змістового модулю за рахунок аудиторних занять, під час 

групових консультацій або ж за рахунок часу, відведеного на самостійну роботу студентів. 
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На підставі результатів модульного контролю здійснюється міжсесійний контроль 

(атестація). 

Підсумковий контроль здійснюється у формі семестрового екзамену. Він є 

відображенням рівня опрацювання студентом теоретичного та практичного матеріалу. 

Підсумковий контроль відображає результат накопичення студентом балів (від 1 до 100 

балів) в процесі навчальної діяльності. Загальна підсумкова оцінка з навчальної дисципліни 

виводиться з суми балів за поточну успішність та за складання екзамену. 

 

 

 

 

 

 
 

16. Розподіл балів, які отримують студенти 

 

Модуль 1 

Поточний контроль здійснюється під час проведення лабораторних та практичних 

занять і має за мету перевірку рівня підготовленості студента до виконання конкретної 

роботи. Форма проведення поточного контролю під час навчальних занять визначається 

викладачем, що проводить заняття. 

Модульний контроль проводиться наприкінці кожного змістового модуля за рахунок 

аудиторних занять і має за мету перевірку засвоєння студентом певної сукупності знань та 

вмінь, що формує цей модуль. Модульний контроль реалізується шляхом узагальнення 

результатів поточного контролю знань і проведення тестових перевірок знань. 

Залікове тестування по змістовим модулям №1, №2 та №3, для студентів заочної форми 

навчання, проводиться на практичному занятті №4 у формі тестування. 

Підсумковий контроль – екзамен, проводиться у формі тестування по змістовим 

модулям №4 та №5. 

За власним бажанням студента, після складання тесту, з метою уточнення оцінки він 

може відповісти на 1-2 додаткових питання за вибором викладача. 

Організація модульно-рейтингового оцінювання знань (МР03) студентів із конкретної 

навчальної дисципліни регламентується «Правилами МР03 із навчальної дисципліни», які 

затверджуються рішенням кафедри. 

 

Розподіл балів, які отримують студенти 

 

Модуль 1 

 

Кількість балів за темами розподіляється таким чином: 

 

Поточне тестування та самостійна робота 

С
у

м
а 

Змістовий модуль 1 Змістовий модуль 2 Змістовий модуль 3 

Т1 Т2 Т3 Т4 Т5 Т6 Т7 Т8 Т9 Т10 Т11 Т12 Т13 Т14 Т14 Т14 Т17

2 2 2 2 2 1 2 2 2 2 1 2 2 1 2 1 2 30 

 

Загальна трудомісткість модуля 1 – 30 балів. За видами робіт вона розподіляється: 

1.Поточний контроль: захист лабораторних робіт та активна участь у практичних 

заняттях – до 15 балів (до 0,75 бала за кожне заняття: відсутність на занятті без поважної 

причини або отримання оцінки «незадовільно» - 0 балів, виконання відповідних завдань без 

отримання оцінки – 0,1 бал, отримання оцінки «задовільно» - 0,25 бал, «добре» - 0,5 бали, 

«відмінно» - 1 бал). 

2.Модульний контроль: модульне тестування – до 15 балів. Модульний контроль 

вважається зарахованим якщо студент отримав не менше мінімальної кількості балів, яка 
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визначена в таблиці (не менше половини максимально можливих балів). Не 

зарахований змістовий модуль перескладається викладачу не більше 2-ох разів. У разі 

виникнення конфліктних ситуацій створюється кафедральна комісія, рішення якої 

оформлюється окремим протоколом. 

3.Підсумковий контроль: залік (для студентів заочної форми навчання). Студент 

вважається допущеним до підсумкового контролю за модуль 1, якщо виконав усі види робіт 

згідно із робочою навчальною програмою, та загальна сума балів за попередні звіти не 

менше 60 балів. У разі невиконання цих вимог студент отримує незадовільну оцінку і має 

право на два перескладання: перше – викладачу, друге – комісії, створеній деканом 

факультету. У випадку успішного перескладання підсумкового контролю студентом, він 

отримує мінімальну задовільну оцінку (60-63 балів – результат Е за шкалою ECTS). Залік як 

форма підсумкового контролю виставляється при наявності понад 60 набраних балів (для 

студентів заочної форми навчання). 

      Підсумковий контроль проводиться у формі тестування. Кількість набраних балів 

визначається пропорційно відсотку правильних відповідей на тестові запитання з 

урахуванням їх вагового множника. 

Модуль 2 

 

Кількість балів за темами розподіляється таким чином: 

 

Поточне тестування та самостійна робота 

 

С
ем

е
ст

р
о

в
и

й
 

ек
за

м
ен

 

С
у

м
а

 

б
а

л
ів

 

Змістовий модуль 4 Змістовий модуль 5 

Т18 Т19 Т20 Т21 Т22 Т23 Т24 Т25 

2 2 2 2 2 5 2,5 2,5 50 100 

 

Загальна трудомісткість модуля 2 – 20 балів. За видами робіт вона розподіляється: 

1.Поточний контроль: захист лабораторних робіт та активна участь у практичних 

заняттях – до 20 балів (до 0,5 балів за кожне заняття: відсутність на занятті без поважної 

причини або отримання оцінки «незадовільно» - 0 балів, виконання відповідних завдань без 

отримання оцінки – 0,2 бала, отримання оцінки «задовільно» - 0,3 бал, «добре» - 0,4 бали, 

«відмінно» - 0,5 бала). 

2.Модульний контроль: модульне тестування – до 10 балів. Модульний контроль 

вважається зарахованим якщо студент отримав не менше мінімальної кількості балів, яка 

визначена в таблиці. Не зарахований змістовий модуль перескладається викладачу не більше 

2-ох разів. У разі виникнення конфліктних ситуацій створюється кафедральна комісія, 

рішення якої оформлюється окремим протоколом. 

3.Підсумковий контроль: (екзамен) – до 50 балів. Студент вважається допущеним до 

підсумкового контролю за дисципліну, якщо виконав усі види робіт згідно із робочою 

навчальною програмою, та загальна сума балів за попередні звіти не менше 50 балів. У разі 

невиконання цих вимог студент отримує незадовільну оцінку і має право на два 

перескладання: перше – викладачу, друге – комісії, створеній деканом факультету. У випадку 

успішного перескладання підсумкового контролю студентом, він отримує мінімальну 

задовільну оцінку (60-63 балів – результат Е за шкалою ECTS). 

Підсумковий контроль проводиться у формі тестування. Кількість набраних балів 

визначається пропорційно відсотку правильних відповідей на тестові запитання з 

урахуванням їх вагового множника. 

Екзамен як форма підсумкового контролю знань виставляється при загальній кількості 

набраних балів понад 60. 

4.Курсовий проект: - до 100 балів. За кожну помилку у пояснювальній записці 

знімається до 10 балів. За кожну помилку у кресленнях знімається до 10 балів. За невчасно 

зданий курсовий проект знімається до 10 балів. 
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За окремими видами робіт кількість балів розподіляється таким чином: 

 

Пояснювальна записка Креслення Захист  

проекту 

Сума 

до 30 до 30 до 40 100 

 

 

 

 

 

 

 

 

Шкала оцінювання: національна та ECTS 

100-бальна 

рейтингова система 

оцінювання 

Оцінка за шкалою ЄКТС 

Оцінка за національною шкалою 

для екзамену, диференційованого 

заліку, курсового проекту (роботи), 

практики 

90 – 100 A – відмінно 5 – відмінно 

82 – 89 B – дуже добре 
4 – добре 

74 – 81 C – добре 

64 – 73 D – задовільно 
3 – задовільно 

60 – 63 E – достатньо 

35 – 59 

FX – незадовільно з 

можливістю повторного 

складання 
2 – незадовільно 

0 – 34 

F – незадовільно з 

обов’язковим повторним 

вивченням дисципліни 

 

Правила модульно-рейтингового оцінювання знань 
 

Загальна трудомісткість дисципліни – 100 балів, із них до 50 балів студент може отримати 

впродовж семестру, решта 50 балів припадає на підсумковий контроль. 

1. Поточний контроль. Бали, отримані впродовж семестру, за видами навчальної 

діяльності розподіляються наступним чином (розподіл орієнтовний): 

        - робота на лабораторних та практичних заняттях (відповіді на лабораторних та 

практичних заняттях, а в разі їх пропусків з поважної причини – індивідуальні співбесіди на 

консультаціях за темами відповідних  занять) – до 50 балів). 

Присутність на лекціях, практичних та лабораторних заняттях не оцінюється в балах. 

Пропуски занять підлягають обов’язковому відпрацюванню в індивідуальному порядку під 

час консультацій. Пропущене заняття має бути відпрацьоване впродовж двох наступних 

тижнів, при тривалій відсутності студента на заняттях з поважної причини встановлюється 

індивідуальний графік відпрацювання пропусків, але не пізніше початку екзаменаційної 

сесії. 

         Студент, який повністю виконав програму навчальної дисципліни і отримав достатню 

рейтингову оцінку (не менше 25 балів), допускається до підсумкового контролю з 

дисципліни. 

2. Підсумковий контроль Підсумковим контролем є екзамен. Він здійснюється  

відповідно до вимог «Положення про організацію освітнього процесу в Національному 

університеті «Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка»». 
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17. Методичне забезпечення 

 

1. Шефер О.В. Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів: 

конспект лекцій. – Полтава: ПолтНТУ, 2020. – 154 с. 

2. Шефер О.В. Методичні вказівки для практичних занять з дисципліни 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів» для студентів денної та 

заочної форми навчання спеціальності 141 «Електроенегретика, електротехніка та 

електромеханіка» / О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія 

Кондратюка», 2020. – 42 с. 

3. Шефер О.В. Методичні вказівки до лабораторного практикуму з курсу 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів», частина 1 

Електропривод постійного струму для студентів денної та заочної форми навчання 

спеціальності 141 «Електроенегретика, електротехніка та електромеханіка»/ О.В. Шефер – 

Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 34 с. 

4. Шефер О.В. Методичні вказівки до лабораторного практикуму з курсу 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів», частина 2 

Електропривод змінного струму для студентів денної та заочної форми навчання 

спеціальності 141 «Електроенегретика, електротехніка та електромеханіка»/ О.В. Шефер – 

Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 54 с. 

5. Шефер О.В. Індивідуальні завдання та довідникові дані до курсового проектування 

з дисципліни “Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів” для 

студентів денної та заочної форми навчання спеціальності 141 «Електроенегретика, 

електротехніка та електромеханіка»/ О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка 

імені Юрія Кондратюка», 2020. – 29 с. 

6. Шефер О.В. Методичні вказівки до курсового проекту з дисципліни 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів» для студентів денної та 

заочної форми навчання спеціальності 141 Електроенегретика, електротехніка та 

електромеханіка / О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія 

Кондратюка», 2020. – 34 с. 

7. Інструктивно-методичні матеріали для поточного і підсумкового контролю знань. 

8. Правила модульно-рейтингового оцінювання знань із навчальної дисципліни. 

 

 

18. Рекомендована література 

Базова 

1. Шефер О.В. Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів: 

конспект лекцій. – Полтава: ПолтНТУ, 2020. – 154 с. 

2. Попович М.Г., Лозинський О.Ю., Клепіков В.Б. та інш. Електромеханічні системи 

автоматичного керування та електроприводи. Навч. посіб. за напрямом «Електромеханіка» / 

М.Г. Попович, О.Ю. Лозинський, В.Б. Клепіков та інш. – К.: Либідь, 2005. – 680 с. Ч1. 

3. Попович М.Г., Лозинський О.Ю., Клепіков В.Б. та інш. Електромеханічні системи 

автоматичного керування та електроприводи. Навч. посіб. за напрямом «Електромеханіка» / 

М.Г. Попович, О.Ю. Лозинський, В.Б. Клепіков та інш. – К.: Либідь, 2005. – 680 с. Ч2.  

4. Гульков Г.И. Системы автоматизированного управления электроприводами: учеб. 

пособие / Гульков, Ю.Н. Петренко, Е.П. Раткевич, ОЛ. Симоненкова; под общ. ред. Ю.Н. 

Петренко. – 2-е изд., испр. и доп. – Минск: Новое знание, 2007. – 394 с. 

 

Допоміжна 

1. Павленко Т.П. Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів. 

Конспект лекцій (для студентів усіх форм навчання за спеціальністю 141 –

Електроенергетика, електротехніка, електромеханіка) / Т.П. Павленко, О.В. Донець, О.М. 

Петренко; Харків. нац. ун-т міськ. госп-ва ім. О.М. Бекетова. – Харків: ХНУМГ ім. 

О.М. Бекетова, 2018. – 132с. 
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2. Файнштейн В.Г., Воробейчик О.С. Цифровые системы управления 

электроприводов: монография / Под редакцией Учителя Л.Д. – Кривой Рог: Издательство 

ГВУЗ «КНУ», 2014. – 159 с. 

3. Лимонов Л.Г. Автоматизированный электропривод промышленных механизмов. – 

X : – Изд-во «ФОРТ», 2009. – 272 с. 

4. Ключев В.И. Електропривод и автоматизация общепромышленных механизмов. / 

В.И. Ключев, В.М. Терехов.  М.: Энергия, 1980. – 360 с. 

 

19. Інформаційні ресурси 

1. Шефер О.В. Робоча програма навчальної дисципліни «Автоматизований 

електропривод загальнопромислових механізмів» для студентів денної та заочної форми 

навчання спеціальності    141 «Електроенегретика, електротехніка  та   електромеханіка» /   

О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 22 с. 

(Електронна версія в електронній бібліотеці НУПП). 

2. Шефер О.В. Програма «СRAN» для розрахунку і побудови на ПЕОМ природної та 

штучних механічних характеристик, а також пускової діаграми електроприводів механізмів 

крана. / О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. 

– 75 с. 

3. Шефер О.В. Програма «AD_Har» для розрахунку і побудови на ПЕОМ 

електромеханічних перехідних процесів. / О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська 

політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 25 с. 

4. Мазепа С.С., Марущак Я.Ю., Куцик А.С. Електрообладнання промислових 

підприємств. Навчальн. посібник. – 2-ге вид., стереот. – Львів “Магнолія 2006”. 2008. – 260 с. 

(pdf). 

5. Смирнитский Б.В. Автоматизированный электропривод типовых промышленных 

механизмов. Учебное пособие. – Харков; ХГПУ, 1998. – 382 с. (pdf). 

6. Ильинский Н.Ф. Электропривод: энерго- и ресурсосбережение: учеб. пособие для 

студ. высш. учеб. заведений / Н.Ф. Ильинский, В.В. Москаленко. – М.: Издательский центр 

«Академия», 2008. – 208 с. (djvu). 

7. Лезнов Б.С. Энергосбережение и регулируемый привод в насосных и 

воздуходувных установках. – М.: Энергоатомиздат, 2006. – 360 с. (djvu). 

8. Справочник по наладке электрооборудования промышленных предприятий / Под 

ред. М.Г. Зименкова, Г.В. Розенберга, Е.М. Феськова, – 3-е изд., перераб. и доп. – М.: 

Энергоатомиздат, 1983. – 480 с. (pdf). 


