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Спеціальність 141 Електроенергетика, електротехніка  та   

електромеханіка   
Освітня програма Електромеханічні системи автоматизації та 

електропривод 

Обсяг дисципліни 9 кредитів (270 академічних годин) 

Види аудиторних занять 

Лекції  (56 академічних годин), практичні 

заняття (36 академічних годин), лабораторні 

заняття (14 академічних годин) 

Графік вивчення дисципліни Третій рік, весняний семестр 

Індивідуальна робота Індивідуальне завдання – курсовий проект 

Форма контролю екзамен 
 

Координатор курсу: Шефер О.В. завідувач кафедри автоматики, електроніки та 
телекомунікацій, д.т.н., доцент 

https://nupp.edu.ua/page/profil-vikladacha-shefer-oleksandr-vitaliyovich.html 
(понад 170 публікацій наукового, науково-методичного і науково-технічного 

характеру, з поміж яких 6 у МНБД Sopus, 1 у МНБД Web on Science, понад 60 статей у 
фахових виданнях, 4 монографії, 3 навчальних посібники, 1 патент, 1 свідоцтво на 
авторське право)  

Асистент координатора: Петровський О.М. доцент кафедри автоматики, 
електроніки та телекомунікацій, к.т.н. 

https://nupp.edu.ua/page/profil-vikladacha-oleksandr-petrovskiy.html 
 

Мета навчальної дисципліни: формування вимог, які визначають вибір систем 

автоматизованого електроприводу для типових виробничих механізмів; розгляд особливостей 

проектування автоматизованих електроприводів, що відповідають зазначеним вимогам; розгляд 

прикладів конкретної реалізації автоматизованих електроприводів у загальнопромислових 

механізмах. 

Завдання навчальної дисципліни: навчити студентів вирішувати комплексні 

спеціалізовані задачі і практичні проблеми, пов’язані з роботою електричних машин, а також 

сформувати здатність виконувати експериментальні дослідження режимів роботи 

електромеханічного обладнання.  

Передумови для вивчення дисципліни: Вивчення дисципліни ґрунтується на знаннях, 

набутих студентами в результаті вивчення ряду дисциплін на попередніх етапах навчання: 
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141БОК6 Вища математика; 141БОК13 Теоретичні основи електротехніки; 141БОК14 Теорія 

автоматичного керування; 141БОК16 Енергозабезпечення об'єктів від альтернативних джерел 

енергії; 141БОК17 Електричні машини; 141БОК18 Теорія електропривода; 141БОК20 

Улаштування електроустановок споживачів, електрична частина станцій та підстанцій; 

141БОК21 Мікроконтролери та мікропроцесорна техніка; 141БОК22 Електроніка та 

мікросхемотехніка; 141БОК23 Електричні апарати. 

          Компетентності за ОПП:  
К01. Здатність до абстрактного мислення, аналізу і синтезу. 

К02. Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях. 

К05. Здатність до пошуку, оброблення та аналізу інформації з різних джерел. 

К06. Здатність виявляти, ставити та вирішувати проблеми. 

К08. Здатність працювати автономно. 

К11. Здатність вирішувати практичні задачі із застосуванням систем автоматизованого проектування 

і розрахунків (САПР). 

К12. Здатність вирішувати практичні задачі із залученням методів математики, фізики та 

електротехніки. 

К14. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, пов’язані з 

проблемами метрології, електричних вимірювань, роботою пристроїв автоматичного керування, релейного 

захисту та автоматики.  

К15. Здатність вирішувати комплексні спеціалізовані задачі і практичні проблеми, пов’язані з 

роботою електричних машин, апаратів та автоматизованого електроприводу. 

Програмні результати навчання за ОПП: 
ПР03. Знати принципи роботи електричних машин, апаратів та автоматизованих електроприводів та 

уміти використовувати їх для вирішення практичних проблем у професійній діяльності; 

ПР07. Здійснювати аналіз процесів в електроенергетичному, електротехнічному та 

електромеханічному обладнанні, відповідних комплексах і системах. 

ПР08. Обирати і застосовувати придатні методи для аналізу і синтезу електромеханічних та 

електроенергетичних систем із заданими показниками. 

ПР09. Уміти оцінювати енергоефективність та надійність роботи електроенергетичних, 

електротехнічних та електромеханічних систем. 

ПР17. Розв’язувати складні спеціалізовані задачі з проектування і технічного обслуговування 

електромеханічних систем, електроустаткування електричних станцій, підстанцій, систем та мереж. 

ПР19. Застосовувати придатні емпіричні і теоретичні методи для зменшення втрат електричної 

енергії при її виробництві, транспортуванні, розподіленні та використанні. 

У результаті вивчення навчальної дисципліни: студент повинен знати: 
призначення, технічні характеристики, склад, принцип дії елементів і вимоги до 

автоматизованого електропривода загальнопромислових механізмів, методи розрахунку та 

типові технічні рішення; 

студент повинен вміти: 
вибирати та розробляти електроприводи для механізмів загальнопромислового призначення з 

використанням сучасної елементної бази; користуватися методами розрахунку електроприводів 

змінного чи постійного струму для загальнопромислових механізмів. Оформляти проектну 

документацію на розроблений електропривод з урахуванням вимог діючих державних 

стандартів України. 
Структура навчальної дисципліни 

Назви 

змістових 

модулів і тем 

Кількість годин 

денна форма Заочна форма 

усього у тому числі усь

ого 

у тому числі 

л п лаб інд. с.р. л п лаб інд с.р. 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 

Модуль 1 

Змістовий модуль 1. Загальні відомості про автоматизований електропривод механізмів 
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циклічної дії. 
Тема 1. Класифікація 

ЗПМ установок. 

Статичні та динамічні 

навантаження ЕП 

підйомних і тягових 

лебідок. 

11 2 2  2 5     2 8 

Тема 2. Статичні та 

динамічні 

навантаження 

двокінцевих лебідок. 

10 2 2  2 4     2 8 

Тема 3. Статичні та 

динамічні 

навантаження ЕП 

переміщення і 

повороту. 

10 2 2  2 4     2 8 

Тема 4. Вибір двигунів 

для механізмів 

циклічної дії. 

14 2 2 2 4 4     4 10 

Тема 5. Вплив 

пружних механічних 

зв’язків на динаміку 

механізмів циклічної 

дії. 

10 4   2 4     2 8 

Разом за змістовим 
модулем 1 

55 12 8 2 12 21     12 42 

 
Змістовий модуль 2. Електроприводи установок, що керуються оператором. 

Тема 6. Системи 

кранових електро-

приводів із асин-

хронним двигуном. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 7. Регулювання 

швидкості в 

електроприводах 

кранових механізмів. 

10 2 2  2 4     2 8 

Тема 8. Регулювання 

швидкості в ЕП 

кранових механізмів 

за допомогою ТРН і 

ТПЧ. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 9. Електро-

постачання кранів. 
8 2   2 4     2 6 

Тема 10. Будова схем 

керуванням 

крановими 

електроприводами. 

12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 11. Електро-

приводи основних 

механізмів 

одноківшевих 

екскаваторів. 

12 2 2  4 4     4 8 
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Разом за змістовим 
модулем 2 

58 12 6 2 14 24     14 44 

Змістовий модуль 3. Електроприводи механізмів з автоматичним відпрацюванням циклу. 
Тема 12. Автома-

тичне точне зупи-

нення підйомно-

транспортних 

механізмів. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 13. Автома-

тичне регулювання 

положення при 

цикловій 

автоматизації. 

12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 14. Системи ЕП 

підйомних 

механізмів із авто-

матичним відпра-

цюванням циклу. 

8 2   2 4     2 6 

Тема 15. Принципи 

побудови схем 

керування багато-

позиційними 

підйомниками. 

12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 16. Схеми 

керування на логіч-

них елементах. 

12 2 4  2 4     2 10 

Тема 17. Забезпе-

чення безпеки і 

комфортності руху 

ліфта. 

10 2   4 4     4 6 

Разом за змістовим 
модулем 3 62 12 8 4 14 24     14 48 

Модуль 2 

Змістовий модуль 4. Електроприводи механізмів безперервної дії. 
Тема 18. Статичні 

навантаження 

конвеєрів. 

9 2 1  2 4     2 7 

Тема 19. Динамічні 

та загальні 

навантаження в 

конвеєрі. 

9 2 1  2 4     2 7 

Тема 20. Привідні 

станції конвеєра. 
12 2 2 2 2 4     2 10 

Тема 21. Аналіз 

систем електро-

приводів механізмів 

неперервного 

транспорту. 

10 2 2  2 4     2 10 

Тема 22. Принципи 

керування та авто-

матизації механізмів 

16 4 2 2 4 4     4 12 
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неперервного 

транспорту. 

Разом за змістовим 
модулем 4 

56 12 8 4 12 20     12 46 

Змістовий модуль 5. Електроприводи механізмів відцентрового і поршневого типу. 
Тема 23. Потужність 

на валу 

електродвигунів 

відцентрових 

вентиляторів, насосів 

і поршне-вих 

компресорів. 

13 4 2  2 5     2 10 

Тема 24. 

Регулювання 

швидкості обертан-ня 

двигунів меха-нізмів 

відцентро-вого і 

поршневого типу. 

 

11 

 

2 

 

2 
 

 

2 

 

5 
    2 10 

Тема 25. Керування 

ЕП механізмів 

відцентрового і 

поршневого типів. 

Перспективи 

розвитку ЕП ЗПМ. 

Заключення по 

дисципліні. 

15 2 2 2 4 5     4 10 

Разом за змістовим 
модулем 5 

39 8 6 2 8 15     8 30 

Усього годин 270 56 36 14 60 104     60 210 
 

 

Порядок оцінювання результатів навчання 
Методи контролю: усне опитування, поточний контроль, модульний контроль (тести), 

захист курсового проєкту, екзамен.  

Всі виконані види роботи (курсовий проєкт, завдання практичних робіт, звіти з 

лабораторних робіт) повинні відповідати вимогам академічної доброчесності - не повинні 

містити академічного плагіату, фабрикації та фальсифікації. 

Підсумковий контроль – екзамен, проводиться у формі тестування. 

Підсумкове оцінювання академічної успішності здобувача вищої освіти визначається за 

100-бальною шкалою. Шкала оцінювання: національна та ECTS:  
 

100-бальна 

рейтингова система 

оцінювання 

Оцінка за шкалою ЄКТС 

Оцінка за національною шкалою 

для екзамену, диференційованого 

заліку, курсового проекту (роботи), 

практики 

90 – 100 A – відмінно 5 – відмінно 

82 – 89 B – дуже добре 
4 – добре 

74 – 81 C – добре 

64 – 73 D – задовільно 
3 – задовільно 

60 – 63 E – достатньо 
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35 – 59 

FX – незадовільно з 

можливістю повторного 

складання 
2 – незадовільно 

0 – 34 

F – незадовільно з 

обов’язковим повторним 

вивченням дисципліни 
 

При заповненні заліково-екзаменаційної відомості та залікової книжки (індивідуального 

навчального плану) студента, оцінка, виставлена за 100-бальною шкалою, повинна бути 

переведена до національної шкали та шкали ECTS (А, В, С, D, Е). 

Для визначення підсумкової оцінки за дисципліну проводиться розподіл балів таким 

чином: 50 балів відведено на поточний контроль, а 50 балів – на екзамен (для допуску до 

екзамену необхідно мати не менше 25 балів поточної успішності).  

Розподіл балів, які отримують студенти за індивідуальну роботу (курсовий проект): 
За окремими видами робіт кількість балів розподіляється таким чином: 

Пояснювальна записка Креслення Захист  

проекту 

Сума 

до 40 до 30 до 30 100 

 
Інформаційно-методичне забезпечення 

1. Шефер О.В. Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів: 

конспект лекцій. – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 

154 с. 

2. Шефер О.В. Методичні вказівки для практичних занять з дисципліни 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів» для студентів денної та 

заочної форми навчання спеціальності 141 «Електроенегретика, електротехніка та 

електромеханіка» / О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія 

Кондратюка», 2020. – 42 с. 

3. Шефер О.В. Методичні вказівки до лабораторного практикуму з курсу 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів», частина 1 Електропривод 

постійного струму для студентів денної та заочної форми навчання спеціальності 141 

«Електроенегретика, електротехніка та електромеханіка»/ О.В. Шефер – Полтава: НУ 

«Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 34 с. 

4. Шефер О.В. Методичні вказівки до лабораторного практикуму з курсу 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів», частина 2 Електропривод 

змінного струму для студентів денної та заочної форми навчання спеціальності 141 

«Електроенегретика, електротехніка та електромеханіка»/ О.В. Шефер – Полтава: НУ 

«Полтавська політехніка імені Юрія Кондратюка», 2020. – 54 с. 

5. Шефер О.В. Індивідуальні завдання та довідникові дані до курсового проектування з 

дисципліни “Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів” для студентів 

денної та заочної форми навчання спеціальності 141 «Електроенегретика, електротехніка та 

електромеханіка»/ О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія 

Кондратюка», 2020. – 29 с. 

6. Шефер О.В. Методичні вказівки до курсового проекту з дисципліни 

«Автоматизований електропривод загальнопромислових механізмів» для студентів денної та 

заочної форми навчання спеціальності 141 Електроенегретика, електротехніка та 

електромеханіка / О.В. Шефер – Полтава: НУ «Полтавська політехніка імені Юрія 

Кондратюка», 2020. – 34 с. 

7. Інструктивно-методичні матеріали для поточного і підсумкового контролю знань. 

8. Правила модульно-рейтингового оцінювання знань із навчальної дисципліни. 
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Рекомендована література 
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